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eflektrornilk

ce Instrukcja instalacji (DTR).

SmartPIR-Aero

Cyfrowa, bezprzewodowa czujka
¢ podczerwieni Aero (czujka ruchu).

1. Wiasciwosci:

* wlasciwosci PIR:

- podwadjny, piroelement ( piroelektryczny czujnik podczerwieni),

- dedykowany mikroprocesor do analizy sygnatu z PIR-a,

- opatentowane, bezposrednie przetwarzanie sygnatu przez przetwornik ADC, obrdbka rzeczywistego,
niezmodyfikowanego sygnatu z czujnika PIR,

- unikalny i opatentowany algorytm analizy wynikéw pomiarédw PIR oparty o analize statystyczng, rozktad Gaussa, trendy
(stabilnos¢ ukfadu) i modele ruchu w czasie rzeczywistym,

- algorytm SmartPIR, wykrywa zakidcenia zewnetrzne np. silne fale radiowe, $wiatto biate, laser, zaktocenia elektryczne i
odrzuca ich wyniki a nie filtruje i usrednia ich wptyw jak w tradycyjnym podejsciu do analizy sygnatu z czujnika PIR,

- wysoka, regulowana czutos¢ (8 poziomdw) z zachowaniem wysokiej odpornosci na fatszywe alarmy,

- regulowany czas analizy sygnatow (PULSE 1-4) w zaleznosci od aplikacji z zachowaniem czutosci czujki,

- opcja odpornosci na zwierzeta do 30kg,

- nowoczesna soczewka Fresnela (LODIFF®, POLY IR®9) zasieg detekcji 15x15m, kat widzenia: 90°, filtr Swiatta biatego,
* wlasciwosci komunikacji Aero:

- dedykowany mikroprocesor do komunikacji Aero, zarzadzania energig i stanami czujki,

- automatyczne sterowanie mocg nadawania, do +10dBm, w zaleznosci od sity (RSSI) i jakosci transmisji (LQI) dla
maksymalnej zywotnosci baterii,

- dwukierunkowa, szyfrowana (AES 128-bit) komunikacja w pasmie ISM 868 MHz,

- wysoka czuto$¢ RF do -110 dBm,

- zasieg powyzej 300m w terenie otwartym,

* wilasciwosci ogolne:

- obudowa natynkowa z ABS, biata,

- sygnalizacja optyczna; dioda LED,

- temperatura pracy: -10°C do +55°C,

- wysokos¢ instalacji: 2,1 - 2,7 m,

- zasilanie: bateria ER14505M, zywotnos¢ ok. 2-3 lata,

- ochrona anty-sabotazowa.

2. Zastosowania.
Czujka stuzy do wykrywania ruchu cztowieka (intruza) w chronionym obszarze. Czujka opcjonalnie nie reaguje na
zwierzeta domowe, gryzonie.

3. Miejsce montazu.

Wybierz miejsce przewidywanego toru poruszania sie intruza (cztowieka) np. wyznaczone ciggi komunikacyjne
(zalecana jest instalacja w narozniku chronionego pomieszczenia). Sprawdz charakterystyke soczewki czujki. Najwieksza
czutos¢ elementu PIR wystepuje dla ruchu przecinajgcego wigzki; czuto$¢ jest nieznacznie mniejsza przy ruchu w
kierunku detektora.

Nie wolno instalowac czujki:

- w miejscach z przestonietym obszarem detekcji,

- prostopadle do promieni stonecznych np. nastonecznione okno,

- w miejscach o duzych wahaniach temperatury,

- w miejscach o duzym przeptywie powietrza np. w poblizu kratki wentylacyjnej,
- w miejscach wystepowania oparéw lub kondensacji,
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- na niestabilnym podtozu ($cianie), na zewnatrz obiektow.

Przy wybieraniu miejsca montazu nalezy takze bra¢ pod uwage zasieg radiowy, ttumienie przeszkdd, Scian,
stropdw. Ttumienie typowych materiatéw wynosi (wzgledem otwartej przestrzeni): drewno/gips- 0 5%-20%,

cegta/ceramika: o 20%-50%, beton/zelbeton: o 50%-80%, metal/stal: o 100%.

4. Odpornos¢ na zwierzeta (funkcja PET).

Czujka posiada opcje odpornosci na zwierzeta domowe: koty, psy o wysokosci do 40cm i do 30kg oraz
gryzonie. Czujka ma domysInie odpornos$¢ na zwierzeta do 12 kg. Czujka musi by¢ zamontowana do prostopadtej
$ciany wzgledem podtogi, na nominalnej wysokosci, nie wolno kierowaé czujki na uchwycie w kierunku podtogi.
Zwierzeta mogg poruszac sie po podtodze chronionego obszaru. W obszarze chronionym nie mogg znajdowac sie
meble, pdtki po ktorych zwierzeta mogg sie porusza¢. Czujka wymaga odpowiedniego skonfigurowania co do

czutosci i czasu analizy (Pulse).

4. Opis czujki.

ptytka PCB

PCB

wkret montazowy!

&

LED testu '
\WalkTest _N

/—{podstawa czujki

T~—____ Patrzask obudowy

Charakterystyka soczewki.

10m _
33ft)

Sm_
16f1)

Smo_
1aft)

10m |
33f1)

2.1m
(6.81%)

mikroprzetacznik
antysabotazowy

1 ! T
1.7m 3.7m Tm
(6ft) (1211) (23ft)

[ |
15.6m 18m
(51ft)  (60f1)

piroelement



mailto:biuro@ropam.com.pl
http://www.ropam.com.pl/

2014 © Ropam Elektronik s.c. biuro@ropam.com.pl. www.ropam.com.pl Instrukcja instalacji SmartPIR-Aero (DTR)

Ustawianie czujki dla danej aplikacji.

Czutosc 1-8 Parametr czuto$ci algorytmu detekgji czujki. Niskie wartosci czutosci skracajg takze realny zasieg
1: czutos¢ najnizsza, detekgji. Dla aplikacji w ktdrych ma by¢ odpornos¢ na
..... zwierzeta (PET) stosowac parametr 1 do 4.
8: czutos$¢ najwyzsza
Pulsy Parametr czasu analizy sygnatu, algorytm SmartPIR Parametr okresla czas zbierania probek dla algorytmu

PULSE 1: najkrétszy czas zbierania probek, analizy sygnatu SmartPIR. Kazda warto$¢ pozwala na skuteczng detekcje,

..... w normalnych warunkach zaleca sie uzywanie PULSE 1-2 a
PULSE 4: najdtuzszy czas zbierania probek, analizy sygnatu dla aplikacji, w ktérych moga wystepowac zaktdcenia lub
ma by¢ odpornos¢ na zwierzeta (PET) PULSE 3-4.

Przyktadowe ustawienia czujki:

Czutosc¢ Czas analizy Wynik Zastosowanie PetImmunity Wynik funkgji
czutosé/zasieg PET
1/2 PULSE 3 Tolerancja zaktocen/ Obecnos¢ zakidcen, 30 kg Odpornos¢ na zwierzeta
PULSE 4 zasieg 10x10m ograniczenie pola detekcji. do 30kg
PULSE 2 Tolerancja zaktécen/ Obecnos$¢ zakiocen, 30 kg Odpornos¢ na zwierzeta
3/4 PULSE 3 zasieg 12x12m ograniczenie pola detekcji. do 12 lub 30kg
PULSE 4
4 PULSE 1 QOdpornos¢ na zaktocenia/ | Normalne warunki, petne pole 12 kg Odpornos¢ na zwierzeta
zasieg 15x15m detekcji (ust. fabryczne) do 12 kg.
5/6 PULSE 1 Odpornos¢ na zaktocenia/ | Normalne warunki, petne pole 12 kg Odpornos¢ na zwierzeta
PULSE 2 zasieg 15x15m detekcji do 12 kg.
7/8 PULSE 1 Odpornos¢ na zaktocenia/ | Wymagana wyzsza czutosc, 12 kg Odpornosc¢ na zwierzeta
PULSE 2 zasieg 15x15m petne pole detekgji. do 12 kg.

4. Komunikacja bezprzewodowa Aero.
System oparty jest o dwukierunkowa, szyfrowang (AES 128-bit) komunikacje w pasmie ISM 868 MHz.
Czujka automatycznie sterujg mocg nadawania, w celu uzyskania skutecznej tgcznosci i dla maksymalnej
zywotnosci baterii.
Interwat kontroli statusu czujki ma trzy przedziaty: 30/60/90 s (fabrycznie 60s.). Dla maksymalnej zywotnosci
baterii nalezy wybrac interwat 90 s.
Interwatl kontroli ma wplyw na to po jakim czasie polecenie z AP zostanie wystane do czujki w tym:
czuwania (dozér), WalkTest.
Wszystkie alarmy, sabotaze przesylane s3 bez op6znien do kontrolera AP.

5. Sygnalizacja LED.

Czujka posiada dwie diody LED. Czerwona na obudowie: LED WalkTest wskazuje zadziatanie czujki
(detekcje) w trybie testowania. WalkTest mozna uruchomic tylko z AP (w czasie programowania) lub komendg SMS
(na czas 30 minut). Polecenie jest wysylane po nawigzaniu transmisji kontrolnej z czujki (interwat: 30/60/90 s).

Niebieska dioda LED w oknie soczewki sygnalizuje stan w czasie programowania i niskie napiecia baterii czujki tj.
napiecie nizsze niz 3,15V: cykliczne btyski: 1x 500 ms co 90 s.

W przypadku braku potgczenia czujki/nadajnika z AP (np. po wytaczeniu zasilania AP) czujka przechodzi w stan
oszczedzania energii. Kolejne proby nawigzaniu potaczenia i zsynchronizowania sie nastepuja co 10
minut. Dioda LED niebieska sygnalizuje to serig btyskow 10x .

6. Instalacja i konfiguracja.

UWAGA:

- ze wzgledow bezpieczenstwa urzadzenie powinno byc instalowane tylko przez wykwalifikowanych
specjalistow,
- przed przystapieniem do montazu zapoznac sie z powyzszg instrukcja, czynnosci pofaczeniowe
nalezy wykonywac bez podtaczonego zasilania,
- nalezy chronic elektronike przed wytadowaniami elektrostatycznymi i zabrudzeniem piroelementu !
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Procedura montazu:

1. Przed montazem zaleca sie zaprogramowanie czujki do kontrolera Aero, sprawdzenie RSSI i LQI dla lokalizacji.
2. Otworz czujke poprzez wcisniecie zatrzasku wkretakiem i pociggniecie doinej czesci pokrywy.

3. Odkrec¢ ptytke PCB z postawy (zabezpiecz PCB przed ESD i zabrudzeniem).

4, Zainstaluj podstawe w miejscu wyznaczonym do montazu czujki: naroznie lub na ptasko (poprzez miejsca
oznaczone w obudowie).

5. Zainstaluj ptytke PCB w podstawie (Srodek wkretu ma sie pokrywac ze srodkowa linig na PCB)

6. Zatdz pokrywe czujki (przytdz pokrywe pod katem 90° do postawy i przesuwaj po promieniu dolng cze$¢
pokrywy az do momentu zatrzasniecia).

7. Uruchom test WalkTest, dokonaj testow czujki, kontroli zasiegow.

8. Po zakonczeniu konfiguracji catego systemu dokonaj testu funkcjonalnego.

Procedura programowania czujki:

1. Uruchom procedure dodawania urzadzen w kontrolerze Aero (praca systemowa: Partner GSM->AP-Aero->Wigcz
tryb nauki, praca autonomiczna: menu programowania AP-Aero).

2. Otworz czujke i zainstaluj baterie w pierwszej czujce zgodnie z polaryzacja. Czujka po zestawieniu potgczenia z
AP wygeneruje dwie serie btyskow (dioda niebieska) z numerem urzadzenia w AP (np. adres 2 dwie serie btyskow
po dwa btyski)

3. Powtdrz pkt. 2 dla wszystkich czujek, czujki otrzymujg nr systemowe zgodnie z kolejnoscig dodawania.

4. Sprawdz stan czujek w kontrolerze (RSSi, LQI), zmien konfiguracje dla poszczegdlnych czujek, zapisz ustawienia
do czujek z poziomu AP.

Procedura resetu czujki:

1. Czujka zaprogramowana do kontrolera AP (z unikalnym ID-Aero) nie moze by¢ wprogramowana do innego AP,
wymaga resetu.

2. Procedura resetu:

wyjmij baterie z czujki — zatéz zworke na piny R — zainstaluj baterie — usun zworke w ciaggu 10s.
Czujka potwierdzi reset serig btyskow niebieskg LED 10x co 100ms.

3. Czujka ma zresetowane ID-Aero i ustawienia (do fabrycznych), jest gotowa do nowego programowania.

7. Obstuga serwisowa.
Sprawdzaj regularnie (nie rzadziej niz raz w roku) whasciwe dziatanie, zamocowanie oraz stan baterii. Jesli czujka
jest brudna wyczys¢ jg (Srodkami do monitoréw LCD).

8. Parametry techniczne.

868,000 MHz do 870,000 MHz
czutos¢: -110 dBm, moc nadawania: do +12dBm
ER14505M, bateria litowa Li-SOCI2

Komunikacja Aero w pasmie ISM

Zasilanie czujki 3,6V (zakres napiecia pracy 3,6-3,1V), 2Ah, AA,
zywotno$¢ ok. 2-3 lata *

Pobor pradu 30 uUAdo 30 mA

Wykrywalna predkos¢ ruchu 0,3...3m/s

Zalecana wysokos$¢ montazu 2,1m..2,7m

klasa Srodowiskowa: II, temp:-10°C...+55°C
RH: 20%...90%, bez kondensacji
obudowa natynkowa ABS biata - wymiary: 66x94x51
WxHxD [mm], waga czujki: 90 g
* parametr zalezny od warunkéw: zasieg radiowy (RSSI, LQI) interwatu kontroli tgcza, temperatury pracy.

Warunki pracy

Obudowa

OZNAKOWANIE WEEE
Zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego nie wolno wyrzucac razem ze zwyktymi domowymi odpadami.
Wedtug dyrektywy WEEE (Dyrektywy 2002/96/EC) obowigzujacej w UE dla uzywanego sprzetu elektrycznego i
elektronicznego nalezy stosowac oddzielne sposoby utylizacji.,
Baterie i akumulatory po okresie eksploatacj inalezy zutylizowac w sposob zgodny z obowiazuj acymi
przepisami.(Dyrektywy Unii Europej skiej 91/157/EEC i 93/86/EEC).


mailto:biuro@ropam.com.pl
http://www.ropam.com.pl/

